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× 4x 24-bit Analogowe wejścia RTD  

× 4x Wyjścia SSR

× 4x Cyfrowe wejścia 24 V

× 1x Złącze dla modułu IF

× Zakres pracy ҍпл°C do +70°C

× Zintegrowane zabezpieczenie przepięciowe 600 W

Instalacja DIN35      Wersja PCB

Izolacja galwanicznaIzolacja galwaniczna

3-przewodowe RTDs
(PT100, PT1000)

24 VDC

RS485, 1-Wire...
Kompletna informacja 
o modułach IF jest 
dostępna na 

www.iplog.eu.

NAZWA PRODUKTUKOD UWAGI

AI4.1-01-BOX 5000-0301 2x RS485

AI4.1-01G-BOX 5000-0302 2x RS485 (izolowane)

AI4.1-PCB 0000-0300 PCB (DPS) Module

Po pełny zakres interfejsów zajrzyj na www.iplog.eu. Z
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AI4.1-01-BOX 5000-0301 2x RS485

AI4.1-01G-BOX 5000-0302 2x RS485 (izolowane)

AI4.1-PCB 0000-0300 PCB (DPS) Module
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N  L 230 VAC

24 VDC
(10 to 60 VDC)

Do następnego 
modułu

VIN – Ograniczone prądowo 
wyjście (Polyswitch)

D
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V
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PARAMETER VALUES NOTE

Power Supply 24, 48 VDC 10 to 60 VDC

C
P

U

PARAMETER VALUES NOTE

Series 32-bit MCU

Frequency 64 MHz

Flash 512 kB

RAM 64 kB

Środki ostrożności
WŜǏƭƛ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜ 
ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊƴŜ ƴŀǇƛťŎƛŜΣ ǘȅƭƪƻ ǇŜǊǎƻƴŜƭ 
Ȋ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƳ ǿȅƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŜƳ 

ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴȅƳ ƳƻȍŜ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƛŏ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧť ƛ 
ǎŜǊǿƛǎƻǿŀƴƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǳǎǘŜǊƪƛ 
ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ǿȅǎƱŀŏ Řƻ ǇǊƻŘǳŎŜƴǘŀ ǿ ŎŜƭǳ 
ƴŀǇǊŀǿȅΦ ¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŜ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ǳȊƛŜƳƛƻƴŜ 
zgodnie z normami krajowymi. Zalecamy 
ƳŀƴƛǇǳƭƻǿŀƴƛŜ ōƭƻƪŀƳƛ ȊŀŎƛǎƪƽǿΣ ǘȅƭƪƻ ǿ 
ǇǊȊȅǇŀŘƪǳΣ ƎŘȅ ƴƛŜ ǿȅǎǘťǇǳƧŊ ƻƴŜ ǇƻŘ 
ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊƴȅƳ ƴŀǇƛťŎƛŜƳΦ bƛŜǇǊȊŜǎǘǊȊŜƎŀƴƛŜ 
ǘŜƎƻ ȊŀƭŜŎŜƴƛŀ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǊȅȊȅƪƻ 
ǇƻǊŀȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘŜƳΦ

Consumption Max. 1.5 W

Surge Protection 600 W 10/1000 µs

Operating Range ҍ40 to +70 °C

Storage Range ҍ40 to +70 °C

Humidity Max. 95 % No-condensing

Dimension 35 x 110 x 119 mm W x H x D 

Weight Max. 0.38 kg

Installation DIN35 or Flat Surface

Device Class I EN 61140

Ingress Protection IP 20 EN 60529

Degree of pollution II EN 60664-1

Connections Screw Terminals

Conduct. cross-section Max. 2.5 mm2

AI4.1 ƧŜǎǘ ƳƻŘǳƱŜƳ ǇǊȊŜƳȅǎƱƻǿȅƳΣ ƪǘƽǊȅ ƳƻȍŜ 
ōȅŏ Ʊŀǘǿƻ ŀŘƻǇǘƻǿŀƴȅ Řƻ ǎȊŜǊŜƎǳ ȊŀŘŀƵΦ aƻȍŜ 
ōȅŏ ǳȍȅǘȅ Ƨŀƪƻ ƳƻŘǳƱ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅ Lt[hD-G lub 
Ƨŀƪƻ ǎŀƳƻŘȊƛŜƭƴȅΣ ŀŘǊŜǎƻǿŀƭƴȅ ƳƻŘǳƱ ƴŀ 
magistrali MODBUS RTU.
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Lokalizacja i oznaczenie złączy i diod LED 
Uwaga: Kolejność numerów złącz w poniższej tabeli odpowiada kolejności numerów złącz fizycznie w 

urządzeniu.

CONNECTOR A LED

1

2

3

4

5

6

8

9

10

11

DI 1

DI 2

DI 3

DI 4

GND

VOUT

GND

OUT 1

OUT 2

OUT 3

OUT 4

Wejście cyfrowe 24 V - DC / AC

Wejście cyfrowe 24 V - DC / AC

Wejście cyfrowe 24 V - DC / AC

Wejście cyfrowe 24 V - DC / AC

Wspólne złącze masy wejść cyfrowych 1 do 4

Wyjście zasil. Max. 100 mA, VOUT = VIN – 0.7 V 

Masa

Normalnie otwarte

Normalnie otwarte

Normalnie otwarte

Normalnie otwarte

Wspólne złącze dla OUT 1-4

DI1

DI2

DI3

DI4

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4

Log. 1 = Świeci

Log. 1 = Świeci

Log. 1 = Świeci

Log. 1 = Świeci

Zamknięte = Log. 1 = Świeci

Zamknięte = Log. 1 = Świeci

Zamknięte = Log. 1 = Świeci

CONNECTOR B LED

1

2

3

4

5

VIN
10-60 V DC

GND

Wejście zasilania – Złącze plus
Złącza są wewnętrznie połączone

Wejście zasilania – Złącze minus
Złącza są wewnętrznie połączone

Złącze uziemienia

PWR

GND

Zasilanie podłączone, LED Świeci.

GND

CONNECTOR C LED

1

2

3

4

5

6

8

9

10

11

Wejście analogowe + RTD1

Wejście analogowe – RTD1

Masa dla RTD1

Wejście analogowe + RTD2

Wejście analogowe – RTD2

Masa dla RTD2

Wejście analogowe + RTD3

Wejście analogowe – RTD3

Masa dla RTD3

Wejście analogowe + RTD4

Wejście analogowe – RTD4

Masa dla RTD4

RTD3

RTD4

Miga = Podłączony o skonfigurowany 
czujnik

Miga = Podłączony o skonfigurowany 
czujnik

Galvanic IsolationGalvanic Isolation

RTD1

RTD2

Miga = Podłączony o skonfigurowany 
czujnik

Miga = Podłączony o skonfigurowany 
czujnik

LED LED

2 BUS 2 (Tx = czerwony / Rx = zielony)

BUS 1 (Tx = czerwony / Rx = zielony)

4

3

IF05 Wejście BI2 Sabotaż zwarcie = Log. 1 = Świeci

IF05 Wejście BI1 Sabotaż zwarcie = Log. 1 = Świeci
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Wymiary wersji BOX 

Instalacja wersji BOX

&  Do instalacji zalecamy 

wkręty M3 i uchwyt do 

płaskiej powierzchni z 

akcesoriów.

&  Do instalacja zalecamy 

wkręty M3 i uchwyt DIN35 

z akcesoriów.

L
is

tw
a

 D
IN

3
5

Connector A
Pin 1

Connector A
Pin 1
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Domyślne ustawienia komunikacji MODBUS
ID ƳƻŘǳƱǳ: 1 | tǊťŘƪƻǏŏ: 115 200 | tŀǊȊȅǎǘƻǏŏ: Nie | Bity danych: 8 | Bity stop: 1

Rejestry Modbus

(1) W celu aktywacji bootloadera konieczne jest wpisanie w rejestrze wartości 617 i zrestartowanie urządzenia. Do 
reaktywacji aplikacji, wpisz wartość inną niż 617 do właściwego rejestru i zrestartuj urządzenie.
Jeśli urządzenie jest w bootloaderze, LED 1 miga na czerwono.

Temat Typ R/W Wartość Offset

Typ produktu u8[3]

Numer seryjny u32

Wersja PCB u32

Wersja korekty PCB u16

Wersja FW - korekta u32Identyfi-
kacja 
urządze-
nia

1002−04

1005−06

1007−08

1009

1012−13

R

R

R

R

R

Główna wersja FW u16

Szczegółowa wersja FW u16

1010

1011

R

R

IF#01 Stan złącza u16 1021R

IF#01 Typ produktu u8[3] 1022−24R

0 = N/A

1 = IF#01 Nie 
podpięty

2 = IF#01 Podpięty, 
CRC error

3 = IF#01 Podpięty,

CRC OK

IF#01 Numer seryjny u32 1025−26R

IF#01 Wersja PCB u32 1027−28R

IF#01 Korekta wersji PCB u16 1029R

Reset u16

Bootloader / Aplikacja u16
Kontrola 
urządze-
nia

55203 = Reboot 1201

1203

RW

R

Restart do Bootloadera (1) u16 1204RW

0x00A – Aplikacja,

0x00B – Bootloader

617 = Do Bootloadera
przeciwnie = Deakty-
wacja bootloadera

Napięcie na płycie u16

Temperatura płyty s16

Status 
urządze-
nia

105 = 10,5V 1311

1321

R

R
-200 = -20,0°C

 250 = 25,0°C

Temat Typ R/W Wartość Offset

Ustawie-
nia BUS 1

Prędkość u16 2110RW

Bity danych u16 2111RW 8 = 8b, 9 = 9b

Parzystość u16 2112RW

Bity Stop u16 2113RW 10=1, 20=2, 15=1,5

Adres MODBUS u16 2120RW 1 - 247

78 = None

69 = Even

79 = Odd

Temat Kanał Typ R/W Wartość Offset

DI#33 bit

DI#34 bit

AI#33 u16

AI#34 u16

Stany wejść 
IF-05

0 = nieaktywny

1 = aktywny
3033

3034

5033

5034

Balanced Input 1 BIN

Balanced Input 2 BIN

Balanced Input 1

Balanced Input 2

R

R

R

R

1000 = 1000 Ω 

0 = 0 Ω 

192 = 19 200 bps

1152 = 115 200 bps

9216 = 921 600 bps

10000 = 1 000 000 bps
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Temat Typ R/W Wartość Offset

RTD 1 AI#01 s32
1000 = 1 Ω 

0 = 0 Ω 

-1000 = -1 Ω 

5051-52

RTD 2 AI#02 s32 5053-54

RTD 3 AI#03 s32 5055-56

RTD 4 AI#04 s32 5057-58

RTD 1 Temp AI#06 s32 5061-62

RTD 2 Temp AI#07 s32 5063-64

RTD 3 Temp AI#08 s32 5065-66

RTD 4 Temp AI#09 s32 5067-68

Wartość 
zmierzonej 
rezystancji

R

R

R

R

R

R

R

R

RTD 1 Type AI#01 Par. u16 0 - Żaden(1)

1 - PT100

2 - PT500(2)

3 - PT1000

5101

RTD 2 Type AI#02 Par. u16 5102

RTD 3 Type AI#03 Par. u16 5103

RTD 4 Type AI#04 Par. u16 5104

RTD 1 Mode AI#11 Par. u16 5111

RTD 2 Mode AI#12 Par. u16 5112

RTD 3 Mode AI#13 Par. u16 5113

RTD 4 Mode AI#14 Par. u16 5114

Typ czujnika

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

Temp.
1000 = 1 °C 

0 = 0 °C 

-1000 = -1 °C

Typ 
podłączenia

0 - Żadne(1)

2 - 2-Wire(2)

3 - 3-Wire

RTD 1 Offset AI#21 Par. s16 5121

RTD 2 Offset AI#22 Par. s16 5122

RTD 3 Offset AI#23 Par. s16 5123

RTD 4 Offset AI#24 Par. s16 5124

RW

RW

RW

RW

Korekcja 
rezystancji
PT1000

1000 = 1 Ω 

0 = 0 Ω(1)

-1000 = -1 Ω 

Temat Typ R/W Wartość Offset

Wejście cyfrowe 1 DI#01 mode u16 0 = Żadne(1)

1 = Opadające zbocze

2 = Narast. zbocze

3 = Zmiana poziomu

3101

Wejście cyfrowe 2 DI#02 mode u16 3102

Wejście cyfrowe 3 DI#03 mode u16 3103

Wejście cyfrowe 4 DI#04 mode u16 3104

Tryb 

wejŜcia

RW

RW

RW

RW

Wejście cyfrowe 1 DI#01 counter u32 3201 - 02

Wejście cyfrowe 2 DI#02 counter u32 3203 - 04

Wejście cyfrowe 3 DI#03 counter u32 3205 - 06

Wejście cyfrowe 4 DI#04 counter u32 3207 - 08

Licznik

R

R

R

R

(1) ¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜ
(2) ¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ǿǎǘťǇƴŜ

Temat Typ R/W Wartość Offset

Cyfrowe wejście 1 DI#01 bit

0 = nieaktywny

1 = aktywny

3001

Cyfrowe wejście 2 DI#02 bit 3002

Cyfrowe wejście 3 DI#03 bit 3003

Cyfrowe wejście 4 DI#04 bit 3004

Cewka wyjściowa 1 DI#05 bit 3005

Cewka wyjściowa 2 DI#06 bit 3006

Cewka wyjściowa 3 DI#07 bit 3007

Cewka wyjściowa 4 DI#08 bit 3008

Stany 

cyfrowych 

wejŜĺ i 

wyjŜĺ

Wejścia DI#16 - DI#01 u16 30010x0000 - 0x0FFF

R

R

R

R

R

R

R

R

R

RTD 1 DI#09 bit 3009

RTD 2 DI#10 bit 3010

RTD 3 DI#11 bit 3011

RTD 4 DI#12 bit 3012

R

R

R

R

RTD 1 Offset AI#31 Par. s16 5131

RTD 2 Offset AI#32 Par. s16 5132

RTD 3 Offset AI#33 Par. s16 5133

RTD 4 Offset AI#34 Par. s16 5134

RW

RW

RW

RW

Korekcja 
rezystancji
PT100

1000 = 1 Ω 

0 = 0 Ω(1)

-1000 = -1 Ω 
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Temat Typ R/W Wartość Offset

Wyjście 1 DO#01 bit

Wyjście 2 DO#02 bit

Wyjście 3 DO#03 bit

Wyjście 4 DO#04 bit

Wyjścia DO#16 - DO#01 u16

Wyjścia SSR

0x0000 - 0x000F

0 = nieaktywne

1 = aktywne

4001

4002

4003

4004

4001

RW

RW

RW

RW

RW

Tryby wyjść

Wyjście 1 DO#01 Mode u16

Wyjście 2 DO#02 Mode u16

4201

4202

RW

RW
1 - State(1)

2 - PWM

3 - Pulse(2)Wyjście 3 DO#03 Mode u16

Wyjście 4 DO#04 Mode u16

4203

4204

RW

RW

Stan trybu 
wyjścia

Wyjście 1 DO#01 M_st u16

Wyjście 2 DO#02 M_st u16

4301

4302

RW

RW 0 = nieaktywne

1 = aktywneWyjście 3 DO#03 M_st u16

Wyjście 4 DO#04 M_st u16

4303

4304

RW

RW

Szerokość 
impulsu 
HIGH

Wyjście 1 PWM High DO#01 Par1 u16

Wyjście 2 PWM High DO#02 Par1 u16

4401

4402

RW

RW
0 = Żadna(1)

1 = 100µs

10 = 1msWyjście 3 PWM High DO#03 Par1 u16

Wyjście 4 PWM High DO#04 Par1 u16

4403

4404

RW

RW

Szerokość 
impulsu LOW

Wyjście 1 PWM Low DO#01 Par2 u16

Wyjście 2 PWM Low DO#02 Par2 u16

4601

4602

RW

RW
0 = Żadna(1)

1 = 100µs

10 = 1msWyjście 3 PWM Low DO#03 Par2 u16

Wyjście 4 PWM Low DO#04 Par2 u16

4603

4604

RW

RW

(1) ¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜ
(2) ¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ǿǎǘťǇƴŜ

REWIZJA: 201912 - 5ƻƳȅǏƭƴƛŜ
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RTD x(1)

AGND

RTD x(1)

AGND

²ŜƧǏŎƛŀ w¢5 ǎŊ ǇǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴŜ Řƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ǊŜȊȅǎǘŀƴŎȅƧƴȅŎƘ ŎȊǳƧƴƛƪƽǿ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȅ t¢млл ƛ t¢млллΦ W 

ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ƛŎƘ ōǳŘƻǿȅ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴŜƧ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊ ōŀǊŘȊƻ ŘƻƪƱŀŘƴȅ ǇƻƳƛŀǊ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȅ ǿ ōŀǊŘȊƻ 

szerokim zakresie. ²ŜƧǏŎƛŀ w¢5 ƻōǎƱǳƎǳƧŊ ƻƪŀōƭƻǿŀƴƛŜ ŎȊǳƧƴƛƪŀ ǘǊƽƧǇǊȊŜǿƻŘƻǿŜƎƻ Ȋ ƪƻƳǇŜƴǎƻǿŀƴȅƳƛ 

ǊŜȊȅǎǘŀƴŎȅƧƴƛŜ ǇǊȊŜǿƻŘŀƳƛ ǇǊȊȅƱŊŎȊŜƴƛƻǿȅƳƛΦ

&  Zmierzone wartości są przesyłane przez konwertery AD na wejściach RTD do programu sterującego 

bezpośrednio w mҠ i stopniach Celsjusza. Przy projektowaniu programu sterującego nie jest zatem 

konieczne skomplikowane przeliczanie zmierzonych wielkości z wartości szesnastkowych.
 

Połączenia wewnętrzne

Przykład podłączenia

/ȊǳƧƴƛƪ t¢мллκt¢мллл ƧŜǎǘ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ ƳƛťŘȊȅ ȊŀŎƛǎƪŀƳƛ !LbҌκ

AIN- a przewodem kompensacyjnym do zacisku AGND. Aby 

ǳƴƛƪƴŊŏ ȊŀƪƱƽŎŜƵΣ ȊŀƭŜŎŀƳȅ ǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴŜƎƻ 

ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŀ ƪŀōƭƻǿŜƎƻΦ

Parametry techniczne

WEJŚCIA RTD 

 Nie Między RTDx 

Zabezpieczenie przepięciowe600 W       10 / 1000 µs

Zakresy rezystancyjne PT100, PT1000

Podłączenie czujnika3-żyłowe

Częstotliwość próbkowania1 kSps

Parametr Wartość Uwagi

Rozdzielczość 24-bit

Izolacja galwaniczna  1.000 VRMS RTDx / CPU

(1) Litera αxέ zastępuje numer wejściowy.

AGND

AIN-

AIN+

PT100 

lub PT1000
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WYJŚCIA SSR

²ȅƧǏŎƛŀ {{w ό{ƻƭƛŘ {ǘŀǘŜ wŜƭŀȅύ ǎŊ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴŜ ǿ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƛ ǇƽƱǇǊȊŜǿƻŘƴƛƪƻǿŜ Řƻ ǇǊȊŜƱŊŎȊŀƴƛŀ ƻōŎƛŊȍŜƵ 

ȊŀǎƛƭŀƴȅŎƘ ǇǊŊŘŜƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴȅƳΦ ²ȅƧǏŎƛŀ ǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƭƴŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ a9¢9[ L9/ сммом-о L59 ƭǳō ǎƪǊȅǇǘƽǿ 

.ŀǎƘ ǿ ǎȅǎǘŜƳƛŜ [ƛƴǳȄ ƻōǎƱǳƎǳƧŊ н ǘǊȅōȅ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀΥ

× Tryb PWM Řƻ ǎȊȅōƪƛŜƧ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƳŀƱȅŎƘ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ŀǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘ (wentylatory, pompy).

× Tryb dwustanowy (tryb State), ǿȅƧǏŎƛŜ ƧŜǎǘ ǎǘŀƭŜ ǿƱŊŎȊƻƴŜκǿȅƱŊŎȊƻƴŜ όǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ƻƎǊȊŜǿŀƴƛŜƳύΦ

{ǘŀƴ ƭƻƎƛŎȊƴȅ ƪŀȍŘŜƎƻ ǿȅƧǏŎƛŀ ǎȅƎƴŀƭƛȊƻǿŀƴȅ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜȊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŊ ŘƛƻŘť h¦¢м - п ǳƳƛŜǎȊŎȊƻƴŊ ƴŀ ǇŀƴŜƭǳ 

przednim. {ȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ȊƴŀƧŘǳƧŊ ǎƛť ǿ ǘŀōŜƭƛ α[ƻƪŀƭƛȊŀŎƧŀ ƛ ƻȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ȊƱŊŎȊȅ ƛ ŘƛƻŘ [95έΦ

Połączenia wewnętrzne

Przykład podłączenia
²ȅƧǏŎƛŀ {{w ǎŊ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ h¦¢м - OUT4 ze 

ǿǎǇƽƭƴȅƳ ȊŀŎƛǎƪƛŜƳ /ha ƛ ƛȊƻƭŀŎƧŊ ƎŀƭǿŀƴƛŎȊƴŊ ƻŘ 

ƛƴƴȅŎƘ ƻōǿƻŘƽǿΦ tǊȊȅƪƱŀŘ Ǉƻ ƭŜǿŜƧ ǇƻƪŀȊǳƧŜ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŜ 

ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ƎǊȊŜƧƴȅŎƘ ƛ ǿŜƴǘȅƭŀǘƻǊŀΦ Jednostka PLC 

ǎǘŜǊǳƧŜ ǿȅƧǏŎƛŀƳƛ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǊŜƧŜǎǘǊƽǿ aƻŘōǳǎΦ 

² ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǿȅōǊŀƴŜƎƻ ǘǊȅōǳΣ ǿȅƧǏŎƛŀ ǎŊ 

ƪƻƴǘǊƻƭƻǿŀƴŜ ǿ ŘǿƽŎƘ ǎǘŀƴŀŎƘ όǘǊȅō ǎǘŀƴƻǿȅύ ƭǳō 

analogowo (tryb PWM). 

²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ȊŀŎƛǎƪƛΣ ǿ ƪǘƽǊȅŎƘ ƳƻƎŊ ǿȅǎǘŊǇƛŏ ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊƴŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǿ ǘǊŀƪŎƛŜ ƛŎƘ ǳȍȅŎƛŀκ

ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀΣ ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ŎƘǊƻƴƛƻƴŜ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ ǿȅƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ ƻōǿƻŘƻǿȅƳ ƭǳō 

ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛŜƳΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅŎƘ {{w ȊŀƭŜŎŀƳȅ ǳȍȅŎƛŜ ƳŀƪǎΦ 

ǿȅƱŊŎȊƴƛƪ м! Řƭŀ ȊŀŎƛǎƪǳ h¦¢м - OUT4 i 4A dla zacisku COM.

Parametry techniczne

Typ wyjścia MOSFET

Napięcie 75 VAC do 264 VAC 45 do 65 Hz

Obciążenie prądowe Max. 1 A Minimalnie 20 mA

Typ kontaktu SPST (1 typ A)

Rezystancja izolacji Min. 109 Ҡ Wejście / Wyjście

Napięcie przebicia 3.000 Vrms Wejście / Wyjście

Parametr Wartość Uwagi

(1) Litera αxέ zastępuje numer wejściowy.

COM 

OUT 4

OUT 3

OUT 2

OUT 1

Output x(1)

Napięcie izolacji pomiędzy wyjściami SSR 1.500 Vrms

L  N

 M1 
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hǇǘȅŎȊƴƛŜ ƛȊƻƭƻǿŀƴŜ ǿŜƧǏŎƛŀ ȊƻǇǘȅƳŀƭƛȊƻǿŀƴŜ ǎŊ Řƭŀ ǇƻȊƛƻƳƽǿ нп ± 5/κ!/Φ  aƻȍƴŀ ƧŜ ǇƻŘƱŊŎȊȅŏ Řƻ 

ǳǊȊŊŘȊŜƵ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅŎƘΣ ǘŀƪƛŎƘ Ƨŀƪ ŎȊǳƧƴƛƪƛΣ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƛΣ ǇǊȊȅŎƛǎƪƛΣ ǎǘȅƪƛ ŘǊȊǿƛ ƛǘǇΦ YŀȍŘŜ ǿŜƧǏŎƛŜ ƻōǎƱǳƎǳƧŜ 

ǊƽǿƴƛŜȍ ŦǳƴƪŎƧť ƭƛŎȊƴƛƪŀΣ ǿ ƪǘƽǊŜƧ ƭƻƪŀƭƴȅ ǇǊƻŎŜǎƻǊ ȊƭƛŎȊŀ ƛƳǇǳƭǎȅ ƴŀ ǿŜƧǏŎƛǳ ƛ ǳƳƛŜǎȊŎȊŀ ǿ ǇŀƳƛťŎƛ 

ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƧΦ WŜǎǘ ƻƴŀ ŘƻǎǘťǇƴŀ Ȋ a9¢9[ L9/ сммом-о L59 ƭǳō ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ ȊŜ ǎƪǊȅǇǘƽǿ [ƛƴǳȄΦ ²ŜƧǏŎƛŀ ǎŊ 

ǇƻŘȊƛŜƭƻƴŜ ƴŀ ƎǊǳǇȅ ȊŜ ǿǎǇƽƭƴȅƳƛ ȊŀŎƛǎƪŀƳƛ Db5Φ {ȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ȊƴŀƧŘǳƧŊ ǎƛť ǿ ǘŀōŜƭƛ 

α[ƻƪŀƭƛȊŀŎƧŀ ƛ ƻȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ȊƱŊŎȊȅ ƛ ŘƛƻŘ [95έΦ {ǘŀƴ ƭƻƎƛŎȊƴȅ м ƪŀȍŘŜƎƻ ǿŜƧǏŎƛŀ ƧŜǎǘ ǎȅƎƴŀƭƛȊƻǿŀƴȅ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŊ 

ŘƛƻŘŊ [95 ƴŀ ǇŀƴŜƭǳ ǇǊȊŜŘƴƛƳΦ 
 

Połączenia wewnętrzne

Przykłady połączeń

Izolowane optycznie wejście Sinking Nieizolowane wejście DI Sinking
²ŜƧǏŎƛŜ ƧŜǎǘ ȊŀǎƛƭŀƴŜ Ȋ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ 

ƻǇǘȅŎȊƴƛŜ ƛȊƻƭƻǿŀƴŜƎƻ ȋǊƽŘƱŀ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ 

tƻƱŊŎȊŜƴƛŜ ǘƻ ŎƘǊƻƴƛ ǎȅǎǘŜƳ ǇǊȊŜŘ 

ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛŜƳ Ǉťǘƭƛ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀΦ 

Parametry techniczne

DI x(1)

GND 1-4

CPU

Izolacja 
galwaniczna

Izolacja 
galwaniczna

Napięcie wejściowe DC / AC    Log. 0: ҍол V to 5 V

                        Log. 1: +15 V to 30 V Max. 50 V / 1 s 

Typ wejścia cyfrowego2 (24 VDC) IEC 61131-2

Prąd wejściowy            12 mA przy 24 VDC 

Izolacja galwaniczna  2.500 VRMS DIx / CPU

 1.000 VRMS Pomiędzy grupami DI 

Parametr Wartość Uwagi

Ochrona przepięciowa600 W       10 / 1000 µs

Max. częstotliwość zliczania    20 kHz            Cykl pracy 1:1

24 V DIGITAL INPUTS

²ŜƧǏŎƛŜ ƧŜǎǘ ȊŀǎƛƭŀƴŜ Ȋ ǘŜƎƻ ǎŀƳŜƎƻ ȋǊƽŘƱŀ Ŏƻ ŎŀƱŀ 

ǇƱȅǘŀΦ 

Module 
Power 
Input

DI x
GND Χ(2)

VIN

VIN

GND

GND

+ 

24 VDC

-

Module 
Power 
Input

DI x
GND Χ(2)

VIN

VIN

GND

GND

+ 

24 VDC

-

+ 24 VDC

DI x
GND ...(2)

(1)  Litera αxέ zastępuje numer wejściowy.

(2) Wspólne złącze uziemienia jest dzielone przez grupę wejść cyfrowych.  „...“ zastępuje numer wejścia.

GND
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½ŀŎƛǎƪ t9 Ƴǳǎƛ ōȅŏ ǳȊƛŜƳƛƻƴȅ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ƻōƻǿƛŊȊǳƧŊŎȅƳƛ ƴƻǊƳŀƳƛ ǿ ƪǊŀƧǳ 

ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΦ tǊŀǿƛŘƱƻǿŜ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ŎƘǊƻƴƛ ǇŜǊǎƻƴŜƭ ǇǊȊŜŘ ǇƻǊŀȍŜƴƛŜƳ ǇǊŊŘŜƳ ƛ 

ǇƻǇǊŀǿƛŀ ƻŘǇƻǊƴƻǏŏ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƴŀ ȊŀƪƱƽŎŜƴƛŀΦ WŜǏƭƛ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ȊƻǎǘŀƴƛŜ 

ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜ ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊƴŜ ƴŀǇƛťŎƛŜΣ ǘȅƭƪƻ ǇŜǊǎƻƴŜƭ Ȋ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƳ ǿȅƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŜƳ 

ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴȅƳ ƳƻȍŜ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƛŏ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧť ƛ ǎŜǊǿƛǎƻǿŀƴƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ tǊȊŜŘ 

ƧŀƪŊƪƻƭǿƛŜƪ ƳŀƴƛǇǳƭŀŎƧŊ ǇǊȊȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛǳΣ ǿ ǘȅƳ ƻŘƱŊŎȊŀƴƛŜƳ ƛ ǇƻŘƱŊŎȊŀƴƛŜƳ 

ȊŀŎƛǎƪƽǿΣ ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊƴŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ƻŘƱŊŎȊȅŏΦ

WEJŚCIE ZASILANIA
bŀǇƛťŎƛŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƧŜǎǘ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ±Lb ƛ Db5Φ ½ŀŎƛǎƪƛ ǎŊ ǇƻŘǿƻƧƻƴŜ Řƭŀ ƱŀǘǿƛŜƧǎȊŜƎƻ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŀ 

ƳƛťŘȊȅ ƳƻŘǳƱŀƳƛ ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴȅƳƛ ƻōƻƪ ǎƛŜōƛŜΦ 

Połączenia wewnętrzne WEJŚCIA ZASILANIA
&  Pokrywa urządzenia jest galwanicznie 

podłączona do zacisku PE, który jest 

galwanicznie izolowany od urządzenia 

elektronicznego. Umożliwia to 

użytkownikowi korzystanie z urządzenia 

nawet w systemach z uziemionym 

biegunem dodatnim.

WYJŚCIE ZASILANIA
²ȅƧǏŎƛŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ±h¦¢ ȊŀǇŜǿƴƛŀ ǇƻƳƻŎƴƛŎȊŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀƧŊŎŜ ƴŀǇƛťŎƛǳ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƳǳ 

ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜƳǳ Řƻ ǿŜƧǏŎƛŀ ±LbΦ tǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ƧŜǎǘ ƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴȅ Řƻ ƳŀƪǎΦ мллƳ! ǇǊȊŜȊ ǇƻƭȅǘǊƻƴΦ

Wewnętrzne połączenia WYJŚCIA ZASILANIA

Zakres napięcia wejściowego10 do 60 VDC

Zabezpieczenie przepięciowe600 W 10 / 1000 µs

Zabezpieczenie zwarciowe Polyswitch

Parametr Wartość Uwagi

WEJŚCIE I WYJŚCIE ZASILANIA

VIN

GND

PE

Ucc

Zabezpieczenie przed odwrotną polaryzacjąDioda

VOUT

GND

Ucc VOUT

GND

Ucc

Napięcie wyjściowe VOUT = VIN – 0.7 V

Zabezpieczenie przepięciowe600 W 10 / 1000 µs

Zabezpieczenie zwarciowe Polyswitch

Parametr Wartość Uwagi

Zabezpieczenie przed odwrotną polaryzacjąDioda
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IF MODULES

NAZWA CONNECTOR D
HANDLOWAOPIS

2x RS485 A1+IF-01 B1- GND B2- A2+

2x RS485 ISO A1+IF-01G B1- GND-ISO B2- A2+

2x RS232 Rx1IF-02 Tx1 GND Rx2 Tx2

2x RS232 ISO Rx1IF-02G Tx1 GND-ISO Rx2 Tx2

RF 868 MHz TBDIF-03 TBD TBD TBD TBD

RS485 ISO, DALI A+IF-04G B- GND-ISO -D BUS +D BUS

RS485, 2x INPUTS(1) A+IF-05 B- GND BI 2 BI 1

AUDIO OUT RIF-06 OUT L GND IN R IN L

RS485 ISO, 1-Wire A+IF-07G B- GND-ISO 1-Wire 5V0-ISO

Profibus AIF-08G B GND-ISO GND-ISO 5V0-ISO

M-Bus M-Bus+IF-09 M-Bus+ GND M-Bus- M-Bus-

KNX BUS+IF-10 BUS+ NC BUS- BUS-

Wiegand, 2x INPUTS(1) Data 0IF-11 Data 1 GND BI 2 BI 1

4x INPUTS(1) BI 4IF-12 BI 3 GND BI 2 BI 1

(1) Alarmowe / 5V ²ŜƧǏŎƛŀ ŎȅŦǊƻǿŜΦ bƛŜ ŘƻǘȅŎȊȅ ǘƻ ƪƻƳōƛƴŀŎƧƛ Ȋ ƳƻŘǳƱŜƳ .L-уΦмΣ ƎŘȊƛŜ ŘȊƛŀƱŀƧŊ ƻƴŜ ǘȅƭƪƻ 
jako cyfrowe.
ISO = Isolated (izolowane galwanicznie), TBD = To be Determined όȊƻǎǘŀƴŊ ŘƻŘŀƴŜ ǇƽȋƴƛŜƧύ

aƻŘǳƱȅ LC ƻȊƴŀŎȊƻƴŜ ǿ ǘŜƴ ǎǇƻǎƽō ǎŊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ Řƭŀ ǎŀƳƻŘȊƛŜƭƴȅŎƘ ƳƻŘǳƱƽǿ LhΦ {Ŋ ƻƴŜ 
ȊŀǿǎȊŜ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ t[/ ƭǳō ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪŀ [!b-wLbD Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭƛ w{пурΦ

1 2 3 4 5

aƻŘǳƱȅ Lh ȊŀǿƛŜǊŀƧŊ ƧŜŘƴƻ ƎƴƛŀȊŘƻ LCΣ ƪǘƽǊŜ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǳȍȅǿŀƴŜ Řƭŀ ƳƻŘǳƱƽǿ LCΦ DƱƽǿƴȅƳƛ ǇƻǿƻŘŀƳƛ 

ǳȍȅǿŀƴƛŀ ƳƻŘǳƱƽǿ LC ǎŊΥ 

× _ŊŎȊƴƻǏŏ w{пурΣ ƧŜȍŜƭƛ ǇƱȅǘƪŀ ƳƻŘǳƱǳ Lh ƧŜǎǘ ǳȍȅǿŀƴŀ ǿ ŀǳǘƻƴƻƳƛŎȊƴȅƳ ŀŘǊŜǎƻǿŀƭƴȅƳ ƳƻŘǳƭŜ Lh 

ƪƻƳǳƴƛƪǳƧŊŎȅƳ ǎƛť ȊŜ ǎǘŜǊƻǿƴƛƪƛŜƳ t[/ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭƛ w{пур

× Zapewnienie interfejsu szeregowego do komunikacji z innymi systemami

× 5ƻŘŀƴƛŜ ǿŜƧǏŎƛŀ ƛ ǿȅƧǏŎƛŀ Řƻ ǎȅǎǘŜƳǳ 

& Moduły IF należy podłączyć do gniazda IF, gdy zasilanie jest wyłączone. Po włączeniu zasilania nowy 

moduł IF jest automatycznie wykrywany. 

& Przy zamawianiu zalecamy skorzystanie z konfiguratora online dostępnego na stronie 

www.iplog.eu.

Tabela modułów IF

Oddzielny moduł IF Moduł IF zainstalowany na module IO

IF-

RS232 (CTS, RTS, Rx, Tx) CTSIF-13 RTS GND Rx Tx

RS232 (CTS, RTS, Rx, Tx) ISO CTSIF-13G RTS GND-ISO Rx Tx

4x DIGITAL INPUTS (24V) ISO DI 4IF-14G ISO DI 3 GND-ISO ISO DI 2 ISO DI 1

4x OC (NPN) OUTPUTS OC 4IF-15 OC 3 GND OC 2 OC 1

4x OC (NPN) OUTPUTS ISO ISO OC 4IF-15G ISO OC 3 GND-ISO ISO OC 2 ISO OC 1

1x LORA-EP1, 1x RS485 A+IF-18G B- GND-ISO Tx/Rx VCC
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